FARO®Focus Core Laser Scanner

Eine wettbewerbsfahige Losung
fur schnelle farbige Scans, die
eine optimale Kombination
aus Geschwindigkeit und
Genauigkeit bietet

Der FARO® Focus Core Laser Scanner erganzt das
Portfolio der Reality-Capture-Gerate des Unternehmens.
Focus Core ermoglicht schnelle farbige 3D-Scans und
bietet eine kostengunstige Losung flr Fachleute aus den
Bereichen Bauwesen, Gebaudebetrieb und 6ffentliche

Sicherheit, die ein optimales Gleichgewicht zwischen
Scan-Genauigkeit und Geschwindigkeit anstreben,
um die Zeit auf der Baustelle oder am Einsatzort zu
verklrzen und zugleich Materialverschwendung und
Personalengpasse zu vermeiden.

Funktionen

Optimierter Scanbereich
» 70 Meter Reichweite mit einer Abstandsgenauigkeit
von 2 mm

Schnelle Farberfassung
* 1 Minute interner SDR pro Scan, oder

* 2,5 Minuten interner HDR pro Scan

* Noch schnellere Farberfassung mit dem optionalen
Add-on fur die Panoramakamera

Ideale Farbauflosung fiir eine schnelle
Realitdtserfassung am Einsatzort
* 165 Megapixel

Vorregistrierung mit Stream (optional)
e Laden Sie vor Ort registrierte Scandaten Uber die Stream
Mobile App hoch

* Teilen Sie Informationen mit Projektbeteiligten auf der
ganzen Welt Uber FARO Sphere

Schnelleres Laden und schnellere Systemreaktion

e Hohere Datenverwaltungseffizienz

* Neueste Hochleistungselektronik sorgt fur ein
reibungsloses Benutzererlebnis und einen
reibungslosen Betrieb vor Ort

Smartphone-fahig
* Remote-Funktionen mit der optionalen
Stream-Unterstitzung

¢ Schneller Wi-Fi-Betrieb

www.faro.com

Vorteile

Mehrfachnutzung
* Bauwesen, ¢ffentliche Sicherheit und Gebaudebetrieb
bieten Datenqualitat bei hdheren Scangeschwindigkeiten

« |deal fUr Behorden der o6ffentlichen Sicherheit, die die
Qualitat und Effizienz der Beweiserhebung vor Ort
verbessern mochten

Minimierung von Nacharbeit und Materialverschnitt
* Kennen Sie den As-Built-Zustand lhres Projekts und stellen
Sie sicher, dass lhre Entwurfe auf Anhieb passen

« Durch regelmaRige und haufige Uberwachung des
Baufortschritts in 3D erkennen Sie Probleme, noch ehe
sie kostspielig werden und lhren Zeitplan verzdgern

Beseitigung fehleranfalliger herkommlicher

Messmethoden

* Der Focus Core ermdglicht eine schnellere und genauere
Datenerfassung vor Ort (forensische Untersuchungen)
und am Einsatzort (Baustelle), so dass die Daten fehlerfrei
erfasst werden kdnnen und es nicht mehr erforderlich ist,
den Einsatzort mehrfach zu besuchen

Gewissheit, beim Verlassen des Einsatzorts vollstandige

und verwertbare Daten erfasst zu haben

* Fruhzeitige Bereitstellung von Daten fir Projektbeteiligte
mit der Stream-Option und der FARO Sphere
Cloud-Plattform

* Zweijahrige Herstellergarantie fir maximale Lebensdauer
des Produkts bei gleichzeitiger Reduzierung der
Gesamtbetriebskosten tber die gesamte
Lebensdauer des Gerats




Leistungsspezifikationen

Reichweite
WeiR, 90% Reflexionsvermogen 0,5-70 m
Dunkelgrau, 10 % Reflexionsvermégen | 0,5-70 m
Schwarz, 2% Reflexionsvermégen 0,5-50m

Rauschen 2
Weil3, 90 % Reflexionsvermégen 0,4mm@ 10 m,0,5mm @ 25m
Dunkelgrau, 10 % Reflexionsvermégen |1,0mm @ 10m,1,5mm @ 25m
Schwarz, 2 % Reflexionsvermogen 3,0mm@10m,5,0mm @25 m
Max. Geschwindigkeit Bis zu 0,5 MPTS/s
3D-Genauigkeit * 3mm @10m,4 mm @25m
Messbereichsfehler * +2mm
Winkelgenauigkeit 19 Bogensekunden
LaserHDR Ja
Temperaturbereich © Betrieb: 5 °C - 40 °C | Erweiterter Betrieb: -10 °C -55 °C | Lagerung: -10 °C - 60 °C

Weitere Leistungsspezifikationen Weitere Merkmale

Farbelement I Fuhrt eine Nivellierung jedes Scans mit einer Genauigkeit
Farbauflésung Bis zu 165 MPx Farbe Doppelachsen-Kompensator von 19 Bogensekunden innerhalb von +2° durch
B Mit einem elektronischen Barometer kann die Hohe
Rohfarbauflosung 527 MPx Héhensensor in Bezug auf einen festen Punkt erkannt und zu einem
HDR-Kamera 8 MPx — 2x, 3,5 x Halterungen Scan hinzugefugt werden
Parallaxe Durch koaxiale Konstruktion minimiert Kompass ® Die Ausrichtung des Scans erfolgt mit dem
Ablenkeinheit elektronischen Kompass.
GNSS Integriertes GPS und GLONASS
Sichtfeld 300° vertikal #¢" horizontal Sbegr:lz ;Sb h“un ftnahme k hied
. . ) = er die Zubehdraufnahme kann verschiedenes
Schrittweite ?6)83924(2522;33Eﬁ::ziggo)o\)/ertlkal Zubehéraufnahme Zubehor an den Scanner angeschlossen werden
NermanE] Seitenverkehrte Aufstellung Ja
Max. ) Or.Regichr . . Stream-App (optional) Echtzeit-Scan-Streaming,
Scangeschwindigkeit 97 Hz (vertikal) Vor-Ort-Registrierung in Echtzeit Registrierung, Ubersichtskarte und Sphere Cloud-Upload
Laser (optischer Sender) Digitale Hashing-Funktion Scans werden vom Scanner mit der Hashing-Funktion
Laserklasse Laserklasse 1 verschlUsselt und signiert
N Erneutes Scannen von entfernten | Neuerfassung definierter Bereiche in héherer Auflésung
Wellenlange 1553,5nm Passmarken und gréRerer Entfernung
Strahldivergenz 03 mrad (1/e) Einzelne Fotos mit unerwiinschten Obj a
jekten auswahlen
Strahldurchmesser RS DTS und erneut aufnehmen

am Ausgang 2,12 mm (1/e)

Datenmanagement und Steuerung

SATA 3.0 SSD 128 GB
Datenspeicherung und SDXC" V30 64 GB SD-Karte; SD3.0,

Allgemeine Spezifikationen

UHS-1/ SDXC™ / SDHC™, max. 512 GB Stromversorgung 19V (externe Stromversorgung), 14,4 V (interner Akku)
. SDtl:L‘;II:\SIZ?E::tI:ERer 19 W im Leerlauf, 32 W beim Scannen, 72 W beim Laden
Uber Touchscreen-Display und WLAN-
sca o Verbindung, Steuerung (optional) tiber Durchschnittliche Akkulaufzeit Etwa 4 Stunden
canner-Steuerun : : :
€ | die FARO Stream App (i0S und Android) Durchschnittliche Scanzeit: ? Etwa 1 Minute

oder mobile Gerdte mit HTML5 IP-Einstufungsklasse (Ingress

Protection) >4
Verbindungsschnittstelle Feuchtigkeit Nicht kondensierend
IEEE 802.11 ac/a/b/g/n 2x2 MIMO, Gewicht 4,4 kg (einschlieRlich Akku)
WLAN als Access Point oder Client in GroRe/Abmessungen 230 x 183 x 103 mm
vorhandenen Netzwerken (2,4 und . L
5 GHz) Kalibrierung Jahrlich empfohlen
USB USB-3-Anschluss Herstellergarantie 2 Jahre

1. Bereichsrauschen ist definiert als die Schwankung von Entfernungsproben aus wiederholten Messungen eines einzelnen Punktes
bei 122.000 PTS/s | 2. Manche Oberfldchen kdnnen zu zusatzlichem Rauschen fuhren | 3. Bei Entfernungen Gber 25 mist eine

LASERPRODUKT Messunsicherheit von 0,1 mm/m hinzuzurechnen | 4. Bereichsfehler ist definiert als systematischer Messfehler bei etwa 10 mund 25 m |
5. Es wird empfohlen, eine Kompensation vor Ort durchzufihren, falls das Gerat auBergewdhnlichen Temperaturen oder mechanischen
DER KLASSE 1 Belastungen ausgesetzt ist. | 6. Betrieb bei niedrigen Temperaturen: Der Scanner muss eingeschaltet sein, wahrend die Innentemperatur

15 °C oder daruber liegt. Betrieb bei hohen Temperaturen: zusatzliches Zubehér Thermoabdeckung erforderlich | 7. Beschleunigtes
Profil mit PanoCam | 8. 2x150°, homogener Punktabstand ist nicht garantiert | 9. Ferromagnetische Objekte kénnen das Erdmagnetfeld
stéren und zu ungenauen Messungen fihren

Bei den Genauigkeitsangaben handelt es sich um Standardabweichungen nach dem Aufwarmen und innerhalb des
Betriebstemperaturbereichs (sofern nicht anders angegeben). Anderungen vorbehalten.

Lokale Niederlassungen in Uber 25 Landern auf der ganzen Welt. Weitere Informationen erhalten Sie auf www.faro.com.
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